
 

DIREZIONE GESTIONE RISORSE E SERVIZI ISTITUZIONALI 

DECRETO DI NOMINA RESPONSABILE UNICO DEL PROCEDIMENTO 

Oggetto: Nomina Responsabile Unico del Procedimento per la procedura per la fornitura di “Sistema di 

navigazione Chirurgica Robot-assistito” per le attività previste nell’ambito del WP 4.10 – Progetto 

“BRIEF - BioRobotics Research and Innovation Engineering Facilities” - Codice Progetto F368E68F - 

PNRR “Missione 4 Istruzione e Ricerca” - Componente 2, “Dalla ricerca all’impresa” - Linea di 

investimento 3.1, “Fondo per la realizzazione di un sistema integrato di infrastrutture di ricerca e 

innovazione”, finanziato dall’Unione europea - NextGenerationEU - CUP: J13C22000400007. 

 IL DIRETTORE GENERALE 

VISTO il Decreto Legislativo del 30 marzo 2001, n. 165 “Norme generali sull’ordinamento del lavoro 

alle dipendenze delle amministrazioni pubbliche”; 

VISTO  lo Statuto del Politecnico di Bari emanato con D.R. n. 175/2019; 

VISTO  il Regolamento di Ateneo per l'Amministrazione, la finanza e la contabilità del Politecnico di 

Bari emanato con D.R. n. 265/2020; 

VISTO la circolare del Direttore Generale, prot. n. 10869 del 06/04/2022, con la quale sono state fornite 

le “linee guida di Ateneo per l’individuazione del Responsabile Unico di Procedimento e 

l’acquisizione di CIG e CUP”;  

CONSIDERATA  la straordinarietà delle attività e delle procedure riferite alla gestione dei progetti relativi al 

Piano Nazionale di Ripresa e Resilienza (PNRR);  

CONSIDERATA  l’esigenza di procedere agli acquisti utili e necessari per le attività relative ai progetti attinenti 

il PNRR assegnati al DEI e delle relative tempistiche richieste;  

VISTO  il DD n. 154 del 28/02/2023, con il quale il Direttore Generale ha nominato l’avv. Alessandro 

Serio, inquadrato nella categoria D dell’Area amministrativa-gestionale, Responsabile 

dell’Ufficio Gare Appalti e Approvvigionamenti, riconoscendo il possesso e la qualificazione 

necessaria a ricoprire l’incarico;  

ACCERTATA  la disponibilità dell’avv. Alessandro Serio a svolgere le funzioni di RUP per le procedure di 

acquisto utili e necessari alle attività relative ai progetti attinenti il PNRR assegnati al DEI;  

VISTO  la richiesta del Prof. Vitoantonio Bevilacqua di individuazione del RUP per la richiesta in 

epigrafe;  

VISTO la disciplina vigente in materia di contratti relativi ai lavori, servizi e forniture di cui al D. Lgs. 

n. 50 del 2016 ed in particolare l’art.31 - Ruolo e funzioni del responsabile del procedimento 

negli appalti e nelle concessioni; 

VISTO l’art. 31 del D. Lgs. n.50/2016 il quale stabilisce che per ogni singola procedura per 

l’affidamento di un appalto o di una concessione è nominato, con atto formale del soggetto 

responsabile a livello apicale dell’unità organizzativa, tra i dipendenti di ruolo addetti all’unità 

medesima dotati del necessario livello di inquadramento giuridico in relazione alla struttura 
della pubblica amministrazione e nel primo atto relativo ad ogni singolo intervento, un 

Responsabile Unico del Procedimento per le fasi della programmazione, della progettazione, 
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dell’affidamento e dell’esecuzione; 

VISTO  le linee guida ANAC n. 3, attuative del D.Lgs. 18 aprile 2016, n. 50 e recanti «Nomina. ruolo 

e compiti del responsabile unico del procedimento per l'affidamento di appalti e concessioni», 

che delineano in modo molto dettagliato funzioni e responsabilità del RUP nelle procedure di 

programmazione, progettazione, affidamento ed esecuzione previste dal Codice dei Contratti 

Pubblici; 

VISTO il “Regolamento per la disciplina degli incentivi per le funzioni tecniche ai sensi dell’art. 113 

del d. lgs. 50/2016” del Politecnico di Bari, emesso con D.R. n. 123 del 02/02/2022; 

VISTA la richiesta di acquisto presentata dal Prof. Vitoantonio Bevilacqua per la fornitura di “Sistema 

di navigazione Chirurgica Robot-assistito” per le attività previste nell’ambito del WP 4.10 – 

Progetto BRIEF - BioRobotics Research and Innovation Engineering Facilities - Codice 

Progetto F368E68F - PNRR “Missione 4 Istruzione e Ricerca” - Componente 2, “Dalla ricerca 

all’impresa” - Linea di investimento 3.1, “Fondo per la realizzazione di un sistema integrato di 

infrastrutture di ricerca e innovazione”, finanziato dall’Unione Europea – NextGenerationEU 

- CUP: J13C22000400007 per un importo pari ad €360.000,00 (trecentosessantamila/00) oltre 

IVA; 

RAVVISATA  pertanto, la necessità di nominare il Responsabile Unico del Procedimento;  

RITENUTO  che avv. Alessandro Serio, Responsabile dell’Ufficio Gare Appalti e Approvvigionamenti- 

Centro Servizi contabili di Ateneo, possiede adeguate competenze professionali e specifica 

formazione professionale 

DECRETA 

Per i motivi citati in premessa, di nominare avv. Alessandro Serio RUP per la procedura relativa alla fornitura 

di “Sistema di navigazione Chirurgica Robot-assistito” per le attività previste nell’ambito del WP 4.10 – 

Progetto “BRIEF - BioRobotics Research and Innovation Engineering Facilities” - Codice Progetto 

F368E68F - PNRR “Missione 4 Istruzione e Ricerca” - Componente 2, “Dalla ricerca all’impresa” - Linea di 

investimento 3.1, “Fondo per la realizzazione di un sistema integrato di infrastrutture di ricerca e 

innovazione”, finanziato dall’Unione europea - NextGenerationEU - CUP: J13C22000400007, in quanto 

soggetto dotato del necessario livello di inquadramento giuridico e di competenze professionali ed 

esperienziali adeguate in relazione ai compiti per i quali è nominato. 

L’avv. Alessandro Serio sarà affiancato da una figura di supporto, all’uopo individuata, che possa svolgere 

le funzioni di Direttore dell’Esecuzione del Contratto.  

Bari, lì________ 

        Il Direttore Generale 


		2023-05-12T15:00:19+0200
	SPATARO SANDRO




